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1 Logarithmes en base 2

logy(z) | 0| 1|16|2|23|26|28]|3|32]33

n(x dl T
log,(z) = inﬁgi dioeaz) — TR

logy(27) = = log, (%) = —logy(x)

logy (vy) = logs(w) +10gy(y) logy (%) = logy(w) — logy ()

2 Evénements et probabilités dans un espace probabilisé discret

Soit (€2, P(2),P) un espace probabilisé discret et A et B deux événements de P(Q?) :
e P(0)=0
e P(A)=1-P(A)

P(AUB) =P(A) + P(B) -P(ANB)

e A et Bindépendants <= P(ANB)=P(4)P(B)

e P(A|B) = P(P‘?E?) probabilité conditionnelle de A sachant B

e SiQ peut s’écrire comme 'union de K événements deux a deux incompatibles Ay, ..., Ak tels que P(Ag) >

Det Q= UAk,alorsona:
k=1

Vi P(A;|A) =




3 Variables aléatoires discretes

|Cas d’une seule variable]

Soit X une variable aléatoire discréte & valeurs dans X C R :

e Px(X = z) (parfois notée px(x)) : distribution (ou loi) de probabilité de X

o) Px(X=z)=1

reX

Fx(x) = Px(X < z) : fonction de répartition

o F[X]= Z x Px(X = x) : espérance
reX

o var[X]| = Z (z — E[X])® Px(X =) : variance
zeEX

|Cas de deux variables|

Soit X et Y deux variables aléatoires discretes respectivement a valeurs dans XY C Ret Y C R :

o Pxy(X =u2,Y =y) (parfois notée pxy (x,y)) : loi jointe (ou conjointe)

. ZZPXY(X:x,Y:y):l

reX yey
o > Pxy(X=2Y =y)=Px(X =2
yey

e X et Y indépendantes <= Vz € X,Vye€Y Pxy(X=2,Y=y)=Px(X=2)P(Y =y)

o Pyly—y(X =2|Y =y) = %ﬁ%zy) : loi conditionnelle de X sachant Y = y (parfois notée px |y (z[y))

o > Pxpyy(X=alY =y) =1

reX

Loi de probabilités courantes

Nom Domaine X Loi
1
Loi uniforme discréte | {z1,...,2p} CR VeeX, Px(X=zx)= card(X)

1—-p siz=0
Loi de Bernoulli {0,1} Vee X, Px(X=uzx)=

D siz=1

Loi binomiale {0,...,n} Vk € [0,n], Px(X=k)=CkpF@1—p)n*
avec CF = k!(;lik)!




